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Anfang

Aus DC-Car

ﬁ‘ Die Standartfragen lauten: Wie fange ich an oder Was_brauche_ich?

DC-Car kann als Erweiterung eines Car-Systems sofort mehr Mdoglichkeiten bieten.
DC-Car kann stufenweise erweitert werden. Es muss kein PC benutzt werden.
Mit einem PC gibt es weitere Moglichkeiten zur Bedienung und Automatisierung
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1. Video zur Erklirung

Grundlagen Video

Das DC-car-System wird in diesem Video auf einer kleinen
Anlage] erklirt. Video (http://www.youtube.com
/watch?v=CBAKzTenGQY)

Weitere Videos und Bilder

Kategorie:Bilder
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2. Moglichkeiten der Anwendung

Es gibt viele Moglichkeiten das DC-car zu
benutzen:
Sie konnen mit wenigen Bauteilen ihr SN bienteqos-halies
Car-System aufriisten.
Dafiir brauchen Sie keinen Computer.
Einstieg_in_das_DC-Car-System

o

LED FastwiSeld aiem challan LED Fahalichl aums clwalle

Steuern ohne Lokadresse

Funktionsdecoder Es werden
Magnetartikeladressen benutzt.
Genaue Moglichkeiten sieht man beim Funktionsbaustein.

Steuern mit Adresse
10 - 20 cm
Mit Progset’s kann man DC-Car’s auch mit einer DCC-Anlage e :
b?dlenen' ) ) ) by, l‘ EREEREEEEE
Hierzu werden Strahler fiir kurze Reichweite am Gleis e ﬂiﬁﬁlﬂ!ﬂ!!!!
angeschlossen.
sl dnlsesiben i S — DCC signal
i oo [DECHe -
= 1 + f = Booster oot 1 ,
< > e P ,"L_ ,:P (@] (@] Teaks
] e 12-16V

Fiir groBBere Reichweiten kann ein DC-Car-Booster (bis 7 Meter)
benutzt werden.
Damit ist die Bedienung mit einer DCC-Zentrale moglich.

3. Riickmeldung

Fiir die Automatisierung sind Riickmeldungen wichtig.

Sensoren

In der Strale konnen gute Reedschalter oder Hallsensoren benutzt
werden. DC-Cars konnen auch eine IR-Riickmeldung abgeben. Sensoren
schalten:

Servo (Abzweigungen)

Vorfahrtregelung VT, Linksabbiegersteuerung VTL
Ampelsteuerung, Verkehrssteuerung

Riickmeldungen an eine digitale Modellbahnsteuerung (S88)
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4. Abzweigung

Zum Abbiegen braucht man Abzweigungen.

Am einfachsten geht es mit Servoabzweigungen. Doch zur Ansteuerung braucht man Elektronik. Durch
weitere Elektronik, dem Funktionsbaustein, bekommen DC-Car’s die Blinkerbefehle, weil die Abzweigung
gestellt wurde.

automatisches abzweigen mit TINY

Durch Riickmeldesensoren kénnnen Abzweigungen vom Fahrzeug t m 7\&\3&&!
 —

geschaltet werden.

Das geht mit Servotiny’s bei einzelnen, wenigen Abzweigungen.
Der preiswerte Chip kann auf Lochrasterplatinen aufgebaut.

Es gibt auch vorgefertigte Baugruppen.

automatisches abzweigen mit XT-Modul

Durch Fototransistoren kann eine Servoabzweigung vom Fahrzeug geschaltet werden.
Das geht mit XT-Modul auf Grund einer bestimmten Bedingung.

» Blinker (oder andere Lichter)

= Gattung (Fahrzeugtypen 1-15)
= Nummer (Fahrzeugnummer 1-31)

automatisches abzweigen mit Servo und Servodecoder

Besser als Spulen sind Servoabzweigungen und Servodecoder zu nutzen.

e N O
Mit dem Schaltervorsatz kann man Servodecoder durch Riickmeldesensoren L T
betétigen lassen. D e gl s

Der Vorteile: Durch Kopplung eines Servodecoder#S4DCC-Car mit einen
Funktionsbaustein
werden Blinker- oder andere Befehle an die DC-Car’s gegeben.

* | Ampeldecoder mit Infrarot-Sto
M '.rmf:;n Zwischen Ampebdecsder und Fuﬂkbmsbau!:'ulf'n
=' -..- \ ‘.‘m'r‘ﬂum RL LS

= (et

5. Verkehrssteuerung

e e
e o

freilaufend

Zur Verkehrsteuerung gibt es Ampeln.
Durch Kopplung mit einem Stoptiny
oder Funktionsbaustein

halten DC-Cars selbststidndig bei Rot an.

g e 3 ) s g By

gesteuert
Ein Ampeldecoder kann mit Weichenadressen

iiber eine Zentrale bedient werden.
So kann ein PC flexibel die Ampelphasen beeinflussen.
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6. Fahrzeugumbau

Elektrischer Umbau

Fiir das erste DC-Car ist ein Faller-Car-System-Modell
mit einem DCO7-SI-LKW

oder DCO7-SI-Bus auszuriisten.

Anschluss siche DCO07-SI.

Mechanischer Umbau

[Welches_Modell_fiir_den_Anfang (http://www.modellbau-wiki.de
/wiki/Welches_Modell_f%C3%BCr_den_Anfang)]

Mit den DC-Car-Antrieben GL-1-26-7 und GL1-46-7

ist ein betriebssicherer Umbau méglich.

Einkauf:

www.DC-Car-Shop.de (http://www.DC-Car-Shop.de)
oder bei den Partnern

www.DC-Car-Shop.eu (http://www.DC-Car-Shop.eu)

Von ,,http://wiki.dc-car.de/index.php?title=Anfang&oldid=13938*
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