Servotiny 1 Schalter

Servosteuerung
mit 1 Schalter

Reedkontakte oder Tastern

#Cl und BCZ = B - 46 Uolt
Hechwel=oder Glexchspannung
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Bautedleliste:

E1 = Gleiclwicliier BEOCH0)

IC1 = ATty 13 Wersion "ServaTimr"

IC2 = Spanmnungssegler 7TES05

1 = 220iF 440 Valt

C2= 4. 7uF 10 Wal

R1, B2 B3 = Potentionwter 10K, 0,1 Watt
R = 270 Qg 01 Wartd

Berva =finug (e
Serva +HPlug
Servo Slgnal

Servotiny 2 Taster oder Reedkontakt

Servosteuerung

1 Schale

Servoliny 1 1. Sclhaler AUS Stelhmy) A

mit 1 Reedkontakte oder Tastern

2. Schalter AN Stelling B

ACL und ACZ2 = 8 - 16 Uolt
Hechsel-cder Gleichspannung
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Baudellelisia:

B1 = Gleichricliter BEOCE0D

-1 = ATtiny 13 Version “ServaTinmy 2°

IC2 = Spannungsragler 78505

C1= 220uF 40 Vaoh

C2= 4.7uF 10 Vol

F1, B2, B3 = Potantiometer 10K: 0,1 Watt
Rd = 270 Olun; 0,1 Watt
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r.;- :.;n ;E Servoting 2 1. auslisen Stelhma B

2. auslisen Stellung A



Servotiny 3 mit Taster Zeitfunktion

Servosteuerung

mit 1 Reedkontakte oder Tastern

auf Zeit
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ACL wund ACZ2 = 8 - 14 Uolt
Hechsel-oder Gleichspanmung
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Bauteileliste:

B1 = Gleichrichter BE0C 0

21 = ATtiny 13 Version "ServeTim 3™
IC2 = Spaniiingsiegler TES05
C1=220uF 40 Vo

C2= 4.7uF 10 Vol

R1, B2, B3 = Potentioimeter 108 0,1 Watt

R4 = 270 Olan; 0,1 Watt
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Reedeontakt oder Taster 41
{oder 1 5chalter)

Servo +Plus Q—.—

Eervo Signal

Senvoting 3 1. auslisen Stelling B
nach Zeit Stellung A

Servotiny 4 far 2 Taster oder Reedkontakte

Servosteuerung

mit 2 Reedkontakten oder Tastern
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ACL und AC2 = 8 - 46 Uolt
Hechsel-oder Gleichspannung
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Banmellelste:

B1 = Gleichrichter BROCE0D

K1 = ATting 13 Version "ServoTiny4"™

IC2 = Spanliingsiadgler 78505

C1 = 2200F 40 Volt

Cz = d,7uF 10 Volt

R1, R2, B3 = Potentiometer 10K; 0,1 Watt
R4 = 270 Ohin; 0,71 Watt

RS = 270 Ohun; 0,1 Watt
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Reedkontakt oder Taster 1
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Rieedcontakt oder Taster 2

Serve Signal



