Funktionsbaustein A
Fahrstufe 14 und 28

Am Beispiel ,,Links abbiegen*

Anfahrt zur Hauptstrake. Links abbiegen

Geschwindigkeit auf Fahrstufe 14 verringern

LED fur Fahrstufe 14 A LED fur Blinker links A

Tunne
Fahrlicht bleibt eingeschalbet

LCO Fahdicht sins chalkban L Fahrlicht auzschalton

Fahdnchhung LED LED 2
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Stiuckliste fur Funktionsbaustein SW

IC1

IC2

IC3, IC4
C1, C2

C3

C2

Bl

F1

R9
R1-R8
T1-T8
X1
Platine
IR-LED

Microprozessor SW  + Sockel 28-polig

Sockel 20 polig fir Bricken oder Schalter

78S05 Spannungsregler mit Kihlkdrper und Schrauben
2 Stuck Tantalkondensatoren 1uF

(gelb oder blau; langer Anschlussdraht ist Plus oder markiert)

1 Stick Tantalkondensator 4,7uF (gelb; plus ist markiert)

Elko 1000uF 40 Volt gepolt

Bruickengleichrichter BBOR1500

Elektronische Sicherung 1 Ampere (gelbe Scheibe oder Rechteck)
Widerstand 680 Ohm blau,grau braun (oder auch 1 kOhm )

8 Stuck Widerstand 1,0 KOhm bis 2,2 KOhm senkrecht

8 Stuck Transistor BD680

1 Stiick 2-polige Klemme

S8DCC

8 LED nach Auswahl 3 mm, 5 mm, Flach oder SMD0603

Widerstande 8 Stuck 1 KOhm zum AnschlieRen der LED
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Fernbedienung

Realistischer Fahrbetrieh
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